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WPC-300-V4: Allgemein Flectronics

Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

Bedienprogramm zur Kommunikation tber die serielle Schnittstelle
« Auslesen von Prozessdaten und Parametern sowie Parametrierung des Gerates
« Kompatibel zu allen W.E.St. Gerateserien mit serieller Schnittstelle
« Optimiert far Windows 10 / lauffahig auch auf Windows 7

Optimiert fur die W.E.St. Gerate
« Parametrierung in Tabellenform
» Gleichzeitige Prozessdatenanzeige (Monitor oder Oszilloskop)
* Anzeige von Fehler- und Statusmeldungen
 Fernbedienmodus (REMOTE CONTROL) zur Inbetriebnahme und Fehlersuche
« Speichern und Laden kompletter Datenséatze, online und offline
» Einfache Update Maoglichkeit von Geratefirmware, falls notwendig
« Extras fur die Skriptprogrammierung und Datenaufzeichnung
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WPC-300-V4: Verbindungseinstellungen

& WPC300-4 -Konfigurationsprogramm fiir digitale Regler- W.E.5t. Elektronik

Datei

Hilfe Extras

Ecemz? - #2 o] {é};

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

Vor dem ersten Verbindungsaufbau sind
die Verbindungseinstellungen zu prufen.
Diese befinden sich mit allen weiteren
Einstellungen unter dem markierten
Symbol.

&85 Ei
;97 Einstellungen

Oszilloskop Firmware Update
Schnittstelle Allgemein

Baudratenoptionen

) Feste Baudrate

® Automatische Baudratenerkennung

57600 ¥

WPC versucht die Baudrate auf
den gewiinschten Wert zu dndern

Auto ID

[] Versuche Module automatisch zu identifizier

Duplex Modus

®) Full-Duplex
(0 Half-Duplex

Hutschienengerate
arbeiten im Fullduplex, die
Mobilgerate im Halbduplex
Modus. Die Baudrate ist
bel alteren Geraten mit
Klinkenbuchse werksseitig
9600, bei aktuellen mit
USB 57600. Wenn beide
Typen verwendet werden,
ISt die automatische
Erkennung sinnvoll, um
standiges Umschalten zu
vermeiden. Altere Gerate
lassen sich auch teilweise
auf 57600 Hochtakten.
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WPC-300-V4: Verbindung herstellen

E% WPC300-4 -Konfigurationsprogramm fur digitale

Datei  Hilfe

COM7  POS5-323-P-2030-USim

COM21 CYL-SIM-U-2030-r01

T

Schnittstelle aus der
Liste der verflgbaren
COM Ports auswahlen.
Bei aktiviertemm AUTO ID
werden angeschlossene
W.E.St. Gerate an den
Ports beim Offnen des
Drop-down Menus
automatisch erkannt und
angezeigt, wenn die
Funktion vom Modul
unterstitzt wird.
Andernfalls kann durch
ziehen des Steckers der
dann entfallene Port
identifiziert werden.

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

&'& WPC300-4 -Konfigurationsprogramm fiir digitale Regler- W.E.St. Elektronik

i Datei  Hilfe

COM7 POS-323-P-2030-Usim ~ ¢ [ID] ¢6% |

Identifiziert das Modul und liest alle Parameter ein j

Verbindung aufbauen, indem man zuné&chst
den Connect und dann den ID Button zum
Einlesen der Daten betatigt. Bei deaktiviertem
Terminal ist nur der ID Button notwendig.
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WPC-300-V4: Bedienbuttons

Schnittstelle
Wéhlen

Modul
verbinden

Parameterliste

Monitor

= WPC300-4 -

I

il Help

COM21 POS-323-P-2030-Usim ~| (P £3 ] © -

SYSTEM

I0_CONFIG

START_UP

CONTROL

i

SAVE LOADBACK DEFAULT HBZrc & f
\"‘Kﬂ” square pulse generator in ms

Parameter Valde Value:
Automatisches Pszilliere
In put signal [
ACACYCLE 0
100

W\ 2509

Output [%]

2 mm
Command value [mm]
0
\g 50, 00

Solenoid current

Velocity preset [%

COM Port
offnen

Einstellungen

Hilfstexte

Solenoi rrent [mA]

Oszilloskop

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

Sprache

Terminal
Fenster

English ¥
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WPC-300-V4: Bedienbuttons Electronics

Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics
Daten im Gespeicherte Daten Werkseinstellung
Modul speichern zurlcklesen aufrufen
File Help
COM21 POS-323-P-2030-Usim - |2 ﬁi}_ @ _ SAVE LOADBACK DEFAULT I%Pc_ =) ﬁ_ B Enaish v
[: Parameter Value Value: 0 Cycletime for square pulse genery inms \
i;:j?\?;il_s;hes Oszilliere - R lE
swes s o [WA | 250,00 mm 06 %
izizgjsmt'\on = Command value [mm] Solenoid current [mA]
ACA:MCORR 0
W - 250,004m IA - | 851,00 %A
| Velocity preset [%] Solenoid current [mA] \ |

Speichern und

Laden auf/ivom PC Drucken Passwort
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WPC-300-V4: Ubersicht mit Monitor

Standardmenu mit
Basisfunktionen und
erweiterten
Einstellungen

Informationen
tber Verbindung
und Gerat

Parameter

Nullpunkt
SYSTEM OFFSET

IEEEN
| 10.CONG |
START_UP

10 CONFIG SDD Regelung
- KA

AB

D:A

D:B

D:S

CTRL
Linearisierung
MIN:A

MIN:B

MAXA
MAX:B
TRIGGER

Connected

‘ com7 | FDX | 115200

COM7 POS-323-P-2030-Usim - | (& 4ok

@ SAVE LOADBACK DEFAULT Hrc ® A
Wert
0 Eingangssignal [mm] Reglerausgang [%]
(WA | 008mm|C < -2230 %
500 Soliwert [mm] Stellsignal [0,01%]
250
250 W M 119,13 mm U M _22,30 %
EL Geschwindigkeitsvorgabe [0,01%] Magnetstrom [mA]
Solv 10000 %A - m
0 Istwert [mm)] Magnetstrom [mA]
wo | X ) 17488 mm|IB T 867,00 ma
0 Regelfehler [mm]
E ¥ —55,75 mm

Status Informationen

. READY @ ACA ACTIVE
@ EEPROM @ ACA ERROR

@ SYS_ERROR
@ INPUT PIN 9/10
@ INPUT PIN 13
@ INPUT PIN 14
@ SOLENOID A
@ SOLENOID B

@ INPOS

‘ POS-323-P-2030-USim

Digitale Eingange

Fernsteuerung zur Bedienung des Moduls Gber WPC
Fernsteuerung einschalten

Analoge Eingange

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

Monitor zur
Prozessdaten-
Anzeige.
Signalauswabhl
Uber Drop-down
Menu.

Statusanzeigen
und Bedienung
der Fernsteuerung
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WPC-300-V4: Ubersicht mit Oszilloskop

Andern der
Parameter ohne
Umschaltung der
Anzeige. Rot
markierte Parameter
wurden noch nicht
im Modul
gespeichert.

&

SYSTEM
IO_CONFIG
START_UP

CONTROL

Datei Hilfe

COM7  POS-323-P-2030-Usim ~| (& {cﬁu B @ [

Oszilloskop neben
der Parameterliste.

Connected

Parameter
Nullpunkt
OFFSET
SDD Regelung

A
AB

D:A

D:B

D:S

CTRL
Linearisierung
MIN:A

MIN:B

MAXA
MAX:B
TRIGGER

‘ Ccom7 ‘ FDX l 115200

Wert Wert:

10

v | Kanal Einstellungen

100 4
80 1
60 4
404
204

0

-20 1
-40
_60 -
-804

Bremsweg [mm]

SAVE LOADBACK DEFAULT I%PC

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

S8,

-100 -

540000

542000

544000 546000

@ 2000 ~ ms/div ‘l}f_il @

Markerl: X= --ms Y= -- | Marker2: X= --ms Y= -- | Markerl-2: dX= --ms dY= --

Status Informationen

. READY
@ EEPROM

@ SYS_ERROR

@ ACA ACTIVE
@ ACA ERROR

@ INPUT PIN 9/10

@ INPUT PIN 13
@ INPUT PIN 14
(©) soLeNoD A
@ SOLENOID B

@ INPOS

’ POS-323-P-2030-USim

548000

550000

552000 554000 556000 558000

Fernsteuerung zur Bedienung des Moduls Gber WPC

Digitale Eingange

Steuerung

ENABLE
START

[]HANDB
[C]HAND:A

Assistent

[] SENSOR
[T vALVE

[T] conTrROL
[C1rRUN

Analoge Eingange

v
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WPC-300-V4: Parametertabelle Electronics

Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

'£ WPC300-4 -Konfigurationsprogra
Datei Hilfe

COM7 POS-323-P-2030-Usim ~| & §o} E @ SAVE LOADBACK DEFAULT BZec @

Auswahl der
anzuzeigenden

Parameter Wert
P aramete rg ru p p e SYSTEM glrj:;’:: § 0 Eingangssignal [mm] KEglctatsgangill
I0_CONFIG |- SDD Regelung A 2 5 7 OO mm C - 1 O O ! OO %

100

4
4

2

B

STARTUP | sp 100 Sollwert [mm] Stellsignal [0,01%]
DA 10 (A |

I DB 10 W b 25,00 mm| U " ‘100,00 %
DS 2 Geschwindigkeitsvorgabe [0,01%] Magnetstrom [mA]
CTRL SQRT1 it SR
LrEREG — E 100,00 «|IA ” 851,00 ma
MIN;B 1000 Istwert [mm] Magnetstrom [mA]
MAX:B 10000 X ‘ 43,47 mm IB i 867,00 mA
TRIGGER 50

Regelfehler [mm]

Verbindung zum
Modul steht, je nach
Auswahl werden jetzt P S
die entsprechenden e i

i

-18,42 mm

Status Informationen

\
MAXA 10000
\
‘ des Moduls tiber WPC

Analoge Eingange

v WA
Parameter angezeigt. @ telriias PR vy i
(©) NpPUTPIN 13 [T HAND:B [[] conTROL
©) INeUTPIN 14 I HANDSA EIRUN
@ SOLENOID A
@ SOLENOID B S
@ INPOS 10000 0

Verbunden ‘ Ccom7 | FDX | 115200 | POS-323-P-2030-USim
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WPC-300-V4: Parametereingabe

Parametername

EE] WPC300-4 -Konfigurationsprogramm fur digitale Regler- W.E.St. Elektronik

Datei  Hilfe

Parameterwert

SYSTEM VELO 10000
I0.CONFIG | OFFSET 20
AA 63
STARTUP | .0 6
CONTROL D:A 10

D:B 10

D:s 10
CTRL SQRT1
MIN:A 1372
MIN:B 1373
MAXA 10000
MAXE 10000
TRIGGER 50

&
[f Parameter Wert BRELG: e

MODE CONTROL SYSTEM 1I0_CONFIG START_UP CONTROL

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

Hhe&ts @4

Internal command speed [0,01%]

System offset [pm]

Acceleration time A [ms]

Acceleration time B [ms]

Deceleration stroke [mm]

Deceleration stroke [mm]

Emergency stop stroke (PIN 7 = OFF) [mm]

Control characteristic

MIN adjustment / deadband compensation A [0,01%]
MIN adjustment / deadband compensation B [0,01%]
CQutput scaling A [0,01%]

Cutput scaling B [0,01%]

Trigger point of the MIN adjustment [0,01%]

[ |
B Bearbeite D:B w

Hilfstext:
in Deutsch
und Englisch,
Umschaltbar,
Kann ein- und
Ausgeblendet
Werden.

Parameter
Neuer Wert Maximalwert 10000
10
Minimalwert 1
Kommentar

Deceleration stroke [mm]

Werteingabe
nach Parameter
Anwabhl
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WPC-300-V4: Oszilloskop Grafik Einstellungen Electronics

Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

5 WPC300-4 -Startup

File Help

COM21 POS-323-P-2030-USim ~| (& © [[Z =~ SAVE LOADBACK DEFAULT B%ec © A Gru ndeinste”ungen é‘@, Einstellungen
:} Parameter Value . - o= ;

Configurati B . A i |[ Schnittstelle | Allgemein
[:SYSTEM 5\7_2 ':::6':” 0 Channel settings B Z u r n Z e I g e l Schnittstelle o 9 |
- 4 chi - ch2 - 4] ch3 <% - 8 ]
SIGNALW uo-10 it . B . . Oszilloskop Firmware Update

@ SIGNALV OFF Min Max Min Max Min Max | . ’ = )
E VELO 10000 [0 -] oo -] [o <) [s00  +] (200 -] (w00 -] Bildschirm Linienbreite
CONTROL SIGNALX uo-10 ;
N_RANGEX 500 79 7T Hintergrundfarbe 2
OFFSET:X 1] 1 o
SIGNALM Uo-10 4501 80 I:] 2
Valve config .
| 400 60 :
SIGNALU + Gltterfal'be
CURRENT 1000 ———————————————
3504 40
DAMPL 500 3001 20 -
PWM 2604 = —
250{ o Kanalfarben Hilfslinien
20011520 Kanal 1 Hilfslinie 1
[ P B
1001 -60 -
501 -80 Kanal 2 Hilfslinie 2
olon - |

® 1000 - msv ‘ Kanal 3
Markerl: X= —ms Y= ——\JlarkerZ: X= --ms Y= -- | Markerl-2: dX= --ms dY= -- [_ ']
Status Information Remote Control 5
@mwor  @nwos Db RemotsComtel —
@ EEPROM @ ACA ACTIVE Digital Inputs i -
(O) SYSERROR  (O) ACAERROR Control Assistant [ _ = J
@meurenene B SR Bt

@ INPUT PIN 13 [[] HAND:B [C] conTrOL G A A d Farbpalett
©) INPUT PIN 14 £ HAND:A [IRun Itter eln- un Aar Pa EEte :
(©) soLenom A Normai % |

(©) soLeNoID B aUSbIenden

Connected |COM21 ‘ FDX ‘ 115200 | POS-323-P-2030-USim

Seite 12



WPC-300-V4: Oszilloskop Kanal Einstellungen Electronics

Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

AkthIerung deS COM21 POS-323-P-2030-Usim | {é}u © E@u SAVE LOADBACK DEFAULT l%vcu @ ﬂ“ i Enalish ~

gewahlten Kanals o om— ) v s T~

SYSTEM
- SYS_RANGE 500 - — —
s M ch1 -w v|mm [ ch2 -w v | mm ch3 [y v|% B cha -x v | mm
I0.CONFIG | SIGNALW U0-10

SIGNALV OFF Min Max Min Max Min Max Min Max
TR s N s e s s B e s
SIGNALX U0-10
N_RANGEX 500 500+ 100 500
OFFSET:X 0
SIGNAL:M U0-10 450 80 F 450
Valve config
Auswahl des . | g Lo
O Y000
350 40 F 350
Prozessdatums
DAMPL 500 300 201 L 300
PWM 2604 -U
250 0 F250 — W
) 4
200 -20 F 200
1504 -40 F 150
1001 -60 r 100
Skalierung des f 0
0--100 0

Signal

®| w0, - moav |[FH] @
gl X= --ms Y= —- I Marker2: X= --ms Y= -- | Markerl-2: dX= --ms dY= -

Rem ntrol

(©) mros Dis te C

@ ACA ACTIVE Digital Inputs Analog Inputs

. (O) SYS_ERROR @ ACA ERROR Control Assistant v WA
[C] ENABLE [C] SENSOR
Skalierung der @ et “Fr B e
© IpuTPIN 13 [[] HAND:B [C] CONTROL

Ze |taC h S e @ INPUT PIN 14 [CIHAND:A [CJRUN = li

(O) soLenoD A
(©) soenom e 5125 2000

Connected |COM21 | FDX ‘ 115200 ‘ POS-323-P-2030-USim
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WPC-300-V4: Oszilloskop Verwendung

Kanaleinstellungen
ein-/ausblenden

E’ PC300

File Help

Screenshot
erstellen

Boe oo o oo 0 20l $o3
K\ 5
Parameter Value

Automatisches Oszilliere

SYSTEM || AcACYCLE 12000
10.CONFIG | ACAPOSL 100
ACAPOS2 400

SR ACA adaptation
CONTROL ACAMCORR 0

Aufzeichnung
starten/stoppen

o BEA SAVE LOADBACK DEFAULT N&pc @ A

Value:

12000

v ) Channel settings

5007 100 500
4504 80
4001 60 /
3501 40 = —tr
s \
— 5 \‘ \
3001 20 ~ \
> g \ 3
v \M / =
2501 o / L 250 _
// -X
2004 -204 _ / g 200
—— / B /
N o]~ —=2a 150
100 x // 3
501 -80 \ V/ 50
0--100 0

N

Cycletime for square pulse generator in ms

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

54000 56000 58000 60000

2000

~ ms/div ‘f:ﬁ‘ @
Markerl: X= --ms Y= -- | Marker2;

62000

--ms Y= -- I Markerl-2: dX= --ms dY= --

66000

70000

72000

Aufzeichnung
speichern/laden

Connected

|COM21 ‘ FDX ’ 115200

Status Information

@ reroy
(©) EePrROM

(©) INPUT PIN 14
(©) soLeno A
(©) soteno &

‘ POS-323-P-2030-USim

©!

Remote Control

ACA ACTIVE Digital Inputs

© svs (©) ACAERROR Control
V] ENABLE
PUT PIN 9/10
START
© puTPIN 13 [C]HAND:B
[C] HAND:A

Assistant

[ SENSOR
[C] vALvE

[C] CONTROL
[CIRUN

Analog Inputs

\

10000

4579
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WPC-300-V4: Fernbedienung (Remote Control)

Digitale und
analoge
Eingange
werden
simuliert,
Steuersignale
und
Sollwerte
werden so
vorgegeben.

Parameter Value
Automatisches Oszilliere
SYSTEM | acAcYCLE 0
I0_CONFIG | ACAPOSL 100
ACAPOS2 400
ST LE ACA adaptation
ONTROL ACA:MCORR 0

i

COM2L POS-323-P-2030-Usim ~| & )

Value: 0

E R e =\~

SAVE LOADBACK DEFAULT WiEec = A

Cycletime for square pulse generator in ms

e 000 t, 9,26 %
W 25000 A 851,00 ma
V- 7295 4B 866,00 m
X - 27747 wm
E - -26,00 mm
c - 978 «

O enatish ~

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

Remote

Control
Aktivierung.
Der Benutzer

ubernimmt
die Kontrolle
uber das

Status Information
@ renoy
@ EEPROM

(O) sYs_ERROR
@ INPUT PIN 9/10
(©) mpuTPIN13
(©) NPuTPIN 14
(©) soLenom A
(O) soLENoID B

Remote Control

Analog Inputs

Disable Remote Control

Digital Inputs

Control Assistant
ENABLE [ sENSOR
START [C] vALVE
[[1HAND:B ["] cONTROL
[ HAND:A [CIRUN

/

Connected | Ccom21 | FDX | 115200

@ INPOS

(O) Ach ACTIVE
@ ACA ERROR

‘ POS-323-P-2030-USim

7295

e

5000

Gerat.
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WPC-300-V4: Laden und Speichern von Datensatzen Electronics

Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics
#5§ WPC300-4 -Startup Tool for digital control modules- W.E.St. Elektronik
File Help
: coM6 Csc-152-p-2031-02 (D [iD] %% _ @ [«][7] . SAVE L0ADBACK DEFAULT & (5 _: @ @ .
<D Parameter Value °
LG EN
EXP MODE STD
AXES 2
Parametersatz in Datei Parametersatz aus Datei
schreiben laden

Seite 16



WPC-300-V4: Speichern von Parametersatzen

Windows Explorer Fenster

Speicherort auswahlen

Dateiname eingeben

gi) WPC300-4 -Startup Teol for digital contrel modules- W.E.St, Elektronik
File Help
. C
~TOME &.Save Parameters
Mt <« PQOS-124-U-PDP-2040-r... » Release v O “Release” durchsuchen pe
Organisieren v Neuer Ordner S 0
@ OneDrive A Name Anderungsdatum Typ
3 Dieser PC Es wurden keine Suchergebnisse gefunden,

_J 3D-Objekte

[&=] Bilder

B Desktop

| Dokumente

& Downloads

D Musik

B Videos ol e

Dateiname: CSC-152-P-2031-rO
Dateityp: 'WPC
Speichern Abbrechen

—

A Ordner ausblenden

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

=1

="
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WPC-300-V4: Laden von Parametersatzen

Windows Explorer Fenster

Ablageort suchen

Hinterlegte WPC Datei
auswahlen

Electronics

Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics
Offnen X
t <« POS-124-U-PDP-2040-r... > Release v O “Release" durchsuchen ye,
Organisieren v Neuer Ordner B== v [H o
[ Dieser PC A Name Anderungsdatum Typ
q' 3D-Objekte j CSC-152-P-2031-r02 29,07.2020 17:01 WPC-Datel
| Bilder
B Desktop
< Dokumente
< Downloads
J" Musik
B Videos
- SYSTEM (C)
w= MONTAGE (\\SE
== PUBLIC (\\SERVE ,, . >
Dateinamie: v| |WeCfiles (“wpc) v|
Offnen |v Abbrechen

Seite 18

W



WPC-300-V4: Offlinedaten

Windows Explorer Fenster

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

E§ WPC300-4 -Konfigurationspregramm fuar digitale Regler- W.E.St. Elektronik

Datei | Hilfe

Oszilloskop Aufzeichnung
ansehen

Offline Datei 6ffnen

Offline Datei speichen

Bl BE

Ozilloskop Offlinedatei 6ffnen
Beende WPC
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WPC-300-V4: Firmware - Update

Variante 1. Update mit *.s19 Datei

Verbindung muss getrennt sein!

1. COM — Port auswahlen,

Datei  Hilf

i comz7

=i§} Einstellungen b4
Schnittstelle Allgemein
Oszilloskop Firmware Update

=

Update [] Manuellg Update

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

Variante 2: Update mit *.s20 Datei

Menu Einstellungen,
Lasche ,Firmware Update®,

Datei auswahlen, Knopf ,Update”

| st | [ st $—
DiagnostRec DiagnostView Zuriick
| ster | [ stan | STOPP
« BootlLoader
angeschlossene Gerite Auswahl
" COM23 PCK-308-PFM-1010-r01 | ubernehmen l | Abbrechen '
Fortechritt | XMC BOOTLOADER 1.2 |

Ausgabe

Firmware received: 99220 Bytes ... please wait

Firmware erfolgreich iibertragen. Das Modul wird nun intialisiert, dies dauert einen Moment.
Danach startet die Anwendung selbsttatig.

Menu Extras

+ XEmbedded \
Script XMC Bootloader N XMC Bootloader starten

Datei auswahlen
warten
Fenster schlieldt sich nach

Abschluss des Update
selbsttatig

Seite 20
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WPC-300-V4: Skriptprogrammierung

B WPC300-4 -Konfigurationsprogramm filr ¢

Datei  Hilfe Extras

comr ~ 20D

W
[=]
=
h=]
=

. XEmbedded =
i XMC Bootloader

Modul ist verbunden
Menu Extras

Skriptprogramm starten
(nur moglich, wenn das

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

Start Start
Modul dies untersttitzt)
DiagnostRec DiagnostView zuriick
« SkriptProgrammieren
Datei  Hilfe ===
Gerat Skript / Parameter
DSG-112-U-1010-r01
Verbunden aus dem Modul in das Modul Online / Simulation Zuriick
@
Skript
Online Zeile Funktion |Operand 1 | Operand2 | Operand 3
M1
M2

Kommentar / Freitext :‘

Skriptprogramm startet

Skript auf dem Gerat wird in
die Tabelle geladen

Nach Abschluss der Arbeiten
zuriick in das WPC — Hauptfenster
wechseln

Weitere Infos siehe Online - Hilfe

Seite 21
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WPC-300-V4: Schnellaufzeichnung

s

Datei  Hilfe Extras

tcomar - 22D %

-

Modul ist verbunden

Menu Extras

« XEmbedded

Script XMC Bootloadg
Start

DiagnostRec DiagnostView zuriick
Start sToPp
« DiagnostRec
verbundenes Gerat
Diagnost 1.2 DSG-112-U-1010-r01

Datenbytes
216

Abtastzyklus  Blocklinge
25 46296

DiagnostRec starten
(nur moglich, wenn das
Modul dies untersttitzt)

Electronics
Hydraulicsmeets
meetsHydraulics
Electronics

fertig!

/j/ 50 STOPP
- N 40
"

aktueller Block
1

] |
Aufzeichnungsdauer [s] 10 = Telegrammfehler
10,5 p A 1

Aufzeichnungsprogramm startet

Datei zum Speichern der Daten
Erstellen (Dialog)

Rotierender Zeiger symbolisiert
Fortschritt der Aufzeichnung

Zum Beenden uber ,STOPP*
zurick in das WPC — Hauptfenster
wechseln
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